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Roadmap: Del 'Hello World' a Produccion
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o Post-Mortem

@ The Lab

Building a real autonomous agent.

u The Tech Stack
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LangGraph + Gemini + GCP
.ll The Reality Check

Por qué el chat lineal esta muerto en
prod-
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Tne nealll cneck | os chatbots lineales enfrentan serios desafios en
entornos de produccion debido a su estructura rigida.
En un mundo donde las interacciones no son

predecibles y las APIs pueden fallar, estos sistemas
se convierten en callejones sin salida.
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Legacy Flow: Flujos
lineales - "Dead ends"
cuando algo sale mal.
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The Problem: El mundo real no
es un script: las APIs fallan y
~ losLLMs alucinan.

Por qué tu chatbot
lineal va a fallar
en produccion




De 'Prompt
Engineering' a
'Agentic
Engineering’

0ld School: Rogarle al LLM que se
porte bien con un prompt de 5
paginas.

New School: Disenar arquitecturas de
razonamiento y ciclos de estado con
Python.




Tlle Tech Stack

El conjunto tecnologico que potencia la construccion de agentes autonomos incluye LangGraph para
la gestion de flujos, Gemini como motor de razonamiento y Google Cloud Platform (GCP) para la
infraestructura escalable y robusta. Juntos, forman una arquitectura que supera las limitaciones de
os chatbots lineales, permitiendo el desarrollo de soluciones mas eficientes y resilientes en

cion.
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Beyond Chains: Las cadenas lineales The Power of Edges: Permite que el
son fragiles. LangGraph introduce agente decida volver a un nodo
ciclos reales para manejar flujos anterior si el resultado no es
complejos. satistactorio.

LangGraph: rafos ciclicos > B | -
Cadenas de LangChain -
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Shared State: Un objeto
de estado persistente
gue evoluciona con

cada paso del agente.
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Snapshots:
Capacidad de pausar,
revisar y retomar el
proceso sin perder el
progreso.
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slate
Management: No
pierdas el hilo




El Cerebro: Usamos Gemini en Vertex Al
como el niicleo que toma decisiones
logicas en el grafo.

Gemini & Vertex Al-
El Motor de
Razonamiento

0101
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Ventana de Contexto: Suficiente
capacidad para procesar catalogos
enteros y razonar sobre tendencias de
mercado.



Tool Calling:
Dandole 'manos'
al LLM

Action Oriented: El agente
no solo imagina datos: los
consulta en BigQuery y los
guarda en Cloud Storage.
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Separation of Concerns: El
modelo razona el 'qué' y
Python ejecuta el 'como'.
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The Critic Node: Un nodo especializado Re-try Logic: Si el validador detecta
que valida el output antes de darlo por errores, el flujo regresa al nodo de
terminado. generacion con feedback especifico.
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self-Correction Loops:
El fin de las
“alucinaciones
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Cloud Native: Orquestacion profesional g i 8
integrando LangGraph con los servicios A
robustos de Google Cloud. /7
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Impacto Real: Dejamos de jugar en
notebooks para desplegar
herramientas que realmente asista a
los usuarios.




« El Problema:

— » Consultar datos complejos de movilidad (trips, estaciones, demografial

- . : L : ,

u“ erVM I nd - requiere SOL preciso y conocimiento del contexto local (jerga tapatia).
« La Solucion:

» Un agente autonomo que traduce lenguaje natural a SQL de BigQuery,

|| [ | -
MIBIGI Gnl (EI namo, ejecuta la consulta y narra los resultados con identidad local.
- Impacto:

» Democratizacion del acceso a datos de transporte pUblico sin
necesidad de saber programar.




The Manual Pain: Los nombres de estaciones son
inconsistentes ("Chapu" vs "Av. Chapultepec™ y
los errores de sintaxis en Aio_de_nacimiento

(por Ia 'n") rompen los scripts tradicionales.

La Realidad de los Datos: Manejar tipos de datos
TIMESTAMP Y filtrado por género CM'/'F) en

BigQuery suele generar "callejones sin salida"
para chatbots bhasicos.

El Desafio de Ia
Movilidad
Urbana
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Orquestacion: Uso de AgenticEngine Data Sources: Integracion nativa con
con LangGraph para gestionar el flujo google-cloud-bigquery para consultar
entre el Arquitecto (SQL), el Ejecutor las tablas trips y stations.

(BigQuery) v el Storyteller (Narrativa).
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Architect Node: Disenado para evitar
alucinaciones usando un contexto
de esquema robusto
(MIBIGI_SCHEMA_GONTEXT).

Conitional Edges: Si el executor_node
detecta que el resultado es None o hay
un error de SOL, el flujo regresa
automaticamente al architect para una
"Reflexion".

La Inteligencia
detras del Grafo
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Demo: Interrogando
a la Cludad

« Dinamica:

- Se solicita a la audiencia una pregunta compleja (ej: "¢Cuantas

mujeres usaron MiBici cerca de la Minerva emn 20247").
- Observabilidad en Vivo:

- La terminal mostrara en tiempo real como el agente decide usar
LIKE %Vallarta%' para encontrar la Minerva y como calcula la
duracion del viaje.

- |dentidad Local:

- El nodo storyteller procesa los datos finales para entregar una

respuesta amable.

.




Gonclusiones y Post-

A lo largo del proceso de construccion de agentes
autonomos, se han obtenido valiosas lecciones sobre la
implementacion efectiva de IA en produccion. Las
experiencias vividas subrayan la importancia de la
observabilidad y la gestion de errores para crear sistemas de
|A confiables y funcionales.




El Impacto: IA
(ue reaimente
‘chambea’

Operational Al: Pasamos de
experimentos de chat a herramientas
que resuelven cuellos de bhotella
reales.

Reliability: Los ciclos de
autocorreccion permiten que el
sistema sea confiable para ambientes
de produccion.
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Lessons Learned: Las alucinaciones Fixing the Bugs: COmo manejamos los
son reales: la ohservabilidad y los errores de APl y Ias inconsistencias
logs del grafo son tus mejores de datos en GCP.

amigos.
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Mas alla de los
Reportes:
Movilidad Autonoma

The Vision: Evolucionar de un sistema que solo consulta
datcs historicos a uno que proponga estrategias de
movilidad autonomas.

Optimizacion de Red: Agentes que no solo informen, Sino
que predigan la demanda en estaciones criticas como "La
Minerva" o "Chapultepec" y sugieran el rebalanceo de
unidades en tiempo real.
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Take this with you.
Revisit anytime.

Missed something? Want to explore further?
Scan or click below to open this presentation.
Anytime, anywhere.

View presentation



https://prezi.com/view/GIxkATMNe3n8Vmmgc55F/?referral_token=aeQi97lnB3FN&utm_source=pdf_qr_code

